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Technické rieSenie sa tyka manipulacného vozika na
odoberacie pripravky pieskovych jadier. Je urCeny na pre-
voz pripravkov (nastrojov) pre priemyselné roboty me-
dzi pracoviskami Cold Box zariadeni - lisov vyrabajtcich
pieskové jadra, potrebné pri gravitacnom liati hlav valcov
automobilow.

Odoberacie pripravky pieskovych jadier slizia na odo-
bratie jadier z kovovej formy - jadrovnika, ktory je prichy-
teny v jadrovacom stroji Cold Box. Pripravok sa umiestnu-
je do stojana, z ktorého si ho priemyselny robot odoberie
a upne na svoje zapastie. Kazdy typ jadrovnika ma svoj
vlastny odoberaci pripravok. Na obrazku 1 je vyobraze-
ny presun jadier pomocou manipulacného vozika v ram-

ci dvoch pracovisk. V pripade, ak je vyroba jadier pre-
planovana na iné pracovisko, tak je aj potreba preniest
odoberaci pripravok vyobrazeny na obrazku 2 na dané pra-
covisko. Predtym, ako bol navrhnuty vyvinuty a vyrobeny
manipulacny vozik, boli kovové formy prevazané z jedného
pracoviska na druhé pomocou vysokozdviznych vozikov
a na zariadenie nahodené pomocou zdvihacich zariade-
ni - Zeriavov. V pripade odoberacich pripravkov ich prie-
myselny robot odlozil do urceného stojana, z ktorého ich
bolo potrebné preniest pomocou operatorov na planované
pracovisko. Potreba dvoch operatorov je z dévodu vyssej
vahy pripravkov od 30 az do 80 kg. Prave potreba dvoch
operatorov a bezpecnost pri praci viedli k navrhu manipu-
la¢ného vozika.

Obr. 1 PouZitie vozika vytvorené v programe RobotStudio
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Obr. 3 Celkovy vzhlad manipulacného vozika
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Pri navrhu manipula¢ného vozika sliziaceho na prevoz
pripravkov boli splnené stanovené hlavné ako aj okra-
jové podmienky. Samotny kompletny navrh sa podrobil
dvojfazovej vypoctovej analyze, pricom sa urobila skuska
spravnosti postupu navrhu a stability samotného vozika.
Vysledkom je vozik, obrazok 3, ktory ulah¢i manipulaciu
s odoberacimi pripravkami v danom pracovnom priestore
a uSetri jednu pracovna silu.

Manipulac¢ny vozik pozostava zo spodnej pevnej casti
a vrchnej pohyblivej ¢asti. RAm pevnej casti spojeny zvaro-
vym spojom je tvoreny vidlicami, rimom v tvare U, zvisly-
mi stipmi a prieénym Jacklovym profilom. Vo vidliciach st
pomocou skrutkového spoja prichytené kolieska na pale-
tové voziky. Na rame v tvare U su pomocou skrutkového
spoja prichytené otoéné kolesa. Na zvislé stipy st skrut-
kovym spojom pripevnené kolajnice linedrneho vedenia.
Skrutkovy zdvihak je prichyteny skrutkovym spojom na
priecny profil. Vreteno skrutkového zdvihaka je ukoncené
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montaznou doskou, na ktorej je pomocou skrutkového
spoja prichytena pohybliva Cast’ o priecnik. Pohybliva cast
je okrem prie¢nika tvorena zvarenim dvoch zvislych stipov
so spojnicou a k nej privarenej platni tvoriacej nosnik. Na
zvislych stipoch sti pomocou skrutkového spoja pripevne-
né voziky linearneho vedenia. V platni nosnika je vloZeny
mechanicky ovladany Specializovany upinaci pripravok.

Obr. 4 Manipulacny vozik s upnutym odoberacim priprav-
kom pred stojanom

Pri odoberani pripravku je potrebné mat upinaci prip-
ravok otvoreny. Nasledne pomocou skrutkového zdvihaka
zdvihnut pohybliva Cast’ vozika s upinacim pripravkom
nad uroven stojana s odoberacim pripravkom a zasunut
vozik na jeho odobratie. Spustit pohyblivud cast, aby doslo
ku kontaktu s odoberacim pripravkom, a zaistit' upinaci
pripravok pomocou paky z hornej strany. Na obrazku 4
je znazorneny manipulacny vozik s upnutym odoberacim
pripravkom pred stojanom.

Obr. 5 Vozik v pozicii upinania/odopinania

Na zniZenie odporu pri vytahovani odoberacieho prip-
ravku sa podvihne pomocou skrutkového zdvihaka pohyb-
liva ¢ast' s upnutym odoberacim pripravkom a vytiahne sa
vozik zo stojana, obrazok 5. Na vkladanie odoberacieho
pripravku upnutom na manipulacnom voziku sa postupuje
opacne, ako bolo opisané v predoslom odseku.

Foto: Vargovska, M., Ciert’aisk;'/, R., Minérik, M.
Autori: CiertaZsky Roman, Vargovskd Mdria

50 duSevné viastnictvo | 1|2025

WWW.UPV.Sk


http://www.upv.sk



